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ABSTRAK

Sistem penyiraman tanaman padi dengan pengendali pintu irigasi air sawah
otomatis pada lahan pertanian saat ini belum bisa bekerja secara otomatis Hal tersebut
menyebabkan para petani di pedesaan harus merawat lahan pertanian secara langsung
dengan cara mengairi secara manual dan mebuka pintu air sawah secara manual hal
tersebut tidak bisa bekerja dengan baik karena menguras waktu dan tenaga dikarenakan
rumah jauh dari lahan pertanian secara tidak langsung para petani tidak bisa memantau
sawah dan tanaman padi dengan baik. Pada penelitian ini dirancang alat penyiraman
tanaman padi dengan pengendali pintu irigasi air sawah otomatis menggunkan
mikrokontroler berbasis telegram untuk mengetahui ketinggian air pada sawah yang
bekerja secara otomatis dengan mengukur ketinggian air untuk mengetahui ketinggian air
pada lahan pertanian, sistem ini menggunkan sensor ultronik untuk mengukur ketinggian
air.

Kata Kunci : Irigasi , NodeMCU, Ultrasonik, Telegram, LCD

ABSTRACT

The system of watering rice plants by controlling automatic rice field water irrigation
gates on agricultural land is currently not able to work automatically. This causes rural
farmers to take care of agricultural land directly by manually irrigating and manually
opening the rice field floodgates. works well because it takes time and energy because the
house is far from agricultural land indirectly the farmers cannot monitor the rice fields
and rice plants properly. In this study a rice watering device was designed with automatic
rice field irrigation gate controllers using a telegram-based microcontroller to determine
the water level in the rice fields which works automatically by measuring the water level
to determine the water level on agricultural land, this system uses an ultronic sensor to
measure the water level.

Keywords: Irrigation, NodeMCU, Ultrasonic, Telegram, LCD, Rice Fields
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PENDAHULUAN

Perkembangan teknologi semakin maju dan dapat memberikan kemudahan yang
berlangsung dengan kebutuhan hidup oleh manusia karena itu Kita juga tidak kalah
pentingnya mengikuti perkembangan dalam ilmu teknologi yang bersifat manual
atau bersifat otomatis penyiraman tanaman padi dengan pengendali pintu irigasi
salah satu kegiatan yang harus di perhatikan dalam pemeliharaan tanaman padi air
sangat bermanfaat pada tanaman padi hal tersebut sangat penting bagi
pertumbuhan, air sangat berpengaruh untuk tanaman padi tanpa air produksivitas
tanaman padi tidak akan maksimal petani atau pemilik tanaman padi biasanya
membuka pintu irigasi air secara manual tetapi cara ini kurang efektif di karenakan
pemilik tanaman padi tidk bisa meninggalkan tanaman padi dalam waktu yang
lama di karenakan tanaman padi akan kekurangan air.Untuk mengatsi masalah
tersebut maka di butuhkan suatu alat penyiraman tanaman padi dengan pengendali
pintu irigasi air sawah otomatis yang bisa bekeja pada musim kemarau maupun
musim hujan. alat ini menggunkan mikrokontroler nodemcu esp8266 dan
smarphon melalui aplikasi telegram yang sudah di program dengan cara
menhitung jarak mendeteksi air pada lahan pertanian. alat ini di harapkan dapat
membantu dan bisa di kembangkan para petani dalam mengatsi permasalahan
dalam mengelola tanaman padi.

METODE PENELITIAN

Pada metode penelitian ini yaitu membahas tentang perangkat dan bahan
mengenai objeck penelitian, penerapan alat, perancangan alat dan table hasil
ujicoba.

Bahan dan Perangkat Keras
Dalam metode ini menggunakan perangkat keras dan perangkat lunak yaitu :
Hardware:

Nodemcu Esp8266, lcd 16x2, kabel jumper, breadboard, adaptorl2volt, sensor
ultrasonik, motor driver, motor dc, Switch, Ulir, kaca akrilik

Software:
Arduino IDE, Aplikasi Telegram

Objek Penelitian

Objek penelitian ini yaitu merancang alat pengendali pintu irigasi tanaman padi
otomatis menggunkan mikrokontroller esp6288 dengan koneksi wifi ke aplikasi
Telegram.

Pengujian pertama adalah menguji sensor ultrasonic untuk mengukur jarak
ketinggian air pada tanaman padi.
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Perancangan Alat

Tanaman Padi Sensor Ultrasonik NodemcuEsp8266 Motor driver 1298n
O — .
&= &= 4
Telegram 6
Aplikasi Telegram Led 16x2 Switch Motor Dc

Gambar 2. alur berjalan
hardware

Penerapan Alat

Berikut adalah rancangan gambar penerapan alat pada pada lahan pertanian.

| It L l

Gambar 3 Penerapan alat di lokasi

Untuk penerapan penyiraman tanaman padi dengan pengendali pintu air sawah
otomatis ini yaitu dengan memasang sensor ultrasonic pada pintu sawah lahan
pertanian yang berfungsi untuk mendeteksi ketinggian,air, jika air kurang dengan
yang telah di tentukan maka pintu akan terbuka dan air akan di alirkan ke lahan
pertanian dengan motor dc sebagai alat bantu pintu air sawah.

Gambar 3.1 Flowchart penyiraman tanaman padi dengan pengendali pintu
irigasi air sawah
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Object input

proses

Qutput

Tanamanpadi | ——> Sensor Ultrasonik

Nodemcu esp8266

Motor DC

Led 16x2

Telegram

Gambar 2 Block Diagram Rancang sistem

Tabel Hasil Pengujian

Berikut tabel uji coba pada alat Penyiraman tanaman padi dengan pengendali pintu
irigasi air sawah :

Tabel 1 Pengujian buka pintu otomatis

Kondisi jarak Status
Tetup 21l cm Buka
Tetup 22cm Buka
Tutup 23 cm Buka

Tabel 2 Pengujian Tutup pintu otomatis

Buka 19 cm Tertup
Buka 18 cm Tertup
Buka 17 cm Tertup

Tabel 3 Pengujian status pintu Siaga

Tutup 17 cm Siaga
Tutup 18 cm Siaga
Tutup 19 cm Siaga
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Tabel 4 Pengujian status pintu Stanby

Buka 21 cm Stanby
Buka 22 cm Stanby
Buka 23 cm Stanby

ISSN: 2964-8467

Hasil dan Pembahasan Konfigurasi Sensor Ultrasonik

Untuk pin rangkaian Sensor ultrasonik yaitu dimana VCC di hubungkan ke VU
kemudian GND ke GND selanjutnya ECHO ke D7 dan TRIGGER ke D8

Tabel 5 Pin Sensor Ultrasonik

NO Pin Sensor Pin Mikrokontroller
1 VCC VU
2 GND GND
3 ECHO D7
4 TRIGGER D8

Konfigurasi Motor Driver 1298n

Untuk pin rangkaian Motor Driver 1298n yaitu dimana VCC dihunbungkan ke
VU untuk pin ENA dihubungkan ke GND kemudian IN 1 motor driver
dihubungkan ke pin D3 dan IN 2 dihubungkan ke D4 esp8266

Tabel 6 pin motor driver 1298n

NO Pin Motor Driver | Pin Mikrokontroller
1 VCC VU
2 ENA GND
3 IN 1 D3
4 IN 2 D4
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Konfigurasi Lcd 16x2

Cara menghubungkan pin rangkaian Lcd 16x2 yaitu dengan menghubungkan
VCC ke VU mikrokontroller kemudian GND dihubungkan ke GND dan SDA
dihubungkan ke D1 dan SCL dihubungkan ke D2 mikrokontroller Nodemcu
esp8266

Tabel 7 pin lcd 16x2

NO Pin Motor Driver Pin Mikrokontroller
1 VCC VU

2 ENA GND

3 SCL D1

4 SDA D2

Gambar 4 Pengujian lacd 16x2 dengan dengan menampilkan data-data yang
masuk dari sensor ultrasonic

Gambar 5 menunjukaan notifkasi ke aplikasi telegram
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Perancangan Alat

Gambar 6 Rangkaian pada aVIét‘

Pada gambar 6 di atas menunjukan rangkaian pin sensor ultrasonic yang di
hubungkan ke nodemcu Esp8266 kemudan Motor driver 1298n yang di hubung ke
nodemcu esp8266 kemudian modor dc yang di hubungkan dengan motor driver
kemudian lcd 6x2 yang dihubungkan ke nodemcu menggukan LCM1602 11C1.

KESIMPULAN DAN SARAN Kesimpulan
Berdasarkan penelitian pembutan pada rancangan sistem hingga membuat alat
maka dapat ditarik kesimpulan sebagai berikut

1. Sistem alat bisa digunakan dan berfungsi untuk menjalankan alat

2. Sensor ultrasonic bisa mendeteksi jarak tinggi rendah air

3. pintu irigasi air dapat berfungsi membuka dan metutup pintu

4. Telegram mendapatkan notifikasi siaga stanby buka pintu dan tutup pintu

5. Hasil ujicoba sensor ultrasonic dapat membaca dan megirim data ke lcd
16x2

Saran

Berdasarkan hasill dari penelitian yang telah di lakukan, untuk penelitian sebagai
berikut :

1. Mengganti sensor yang lebih baik dari sensor ultrasonik untuk mengukur jarak

tinggi rendah nya air dengan lebih akurat dan bagus

Memperbaiki sourcode data sensor yang tampil pada Icd 16x2 sedikit lambat

3. koneksi internet harus bagus untuk proses notifikasi pengiriman data ke
telegram

N
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